Cyfrowa Pracownia Quiz dla ucznia

QUIZ DLA UCZNIA

Projekt zespotowy robota
wykonujacego zadanie

Robotyka Klasy VIl i VI 45 minut Lekcja otwarta

Zespot rozbija zadanie transportowe na etapy, dzieli role, buduje i programuje
robota oraz przechodzi trase testowg, zapisujac wyniki kolejnych préb.

Zaznacz jedng odpowiedZz w kazdym pytaniu. Wynik nigdzie sie nie zapisuje.

1. Zespot dostat zadanie przewiezienia tadunku. Od czego zaczyna prace?
1Z 10, POZIOM PODSTAWOWY

A. Od zbudowania jak najbardziej rozbudowanego robota
B. Od rozpisania zadania na krétkie etapy i przydzielenia rél

C. Od uruchomienia catej trasy na prébe

2. Ktory zapis jest dobrze wyodrebnionym etapem zadania?
2 Z 10, POZIOM PODSTAWOWY

A. Zrob tak, zeby robot dowiézt tadunek
B. Przejedz 40 centymetréw do przodu i zatrzymaj sie przed linig

C. Napraw wszystko, co nie dziata

3. Po co zespot mierzy, ile centymetrow robot przejezdza na jeden obroét
silnika?
3Z10, POZIOM PODSTAWOWY

A. Zeby liczy¢ odcinki trasy zamiast zgadywa¢ czas jazdy
B. Zeby wiedzied, ile wazy robot

C. Zeby ustawi¢ jasno$¢ wyswietlacza

4. Zespot zmienit przed préba konstrukcje chwytaka i dwa parametry
programu naraz. Przejazd sie udat. Co z tego wynika?
4 Z 10, POZIOM ROZSZERZONY

A. Wszystkie trzy zmiany byty potrzebne

Nie wiadomo, ktéra zmiana zadziatata, wiec trudno bedzie to powtérzyd¢

o

Program byt wczesniej catkowicie btedny

Zespo6t moze juz pomingc¢ zapisywanie préb

o
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5. Robot jedzie krzywo, choc oba silniki dostaja ten sam program. Co
sprawdzasz najpierw?
52Z 10, POZIOM PODSTAWOWY

A. Kolejnos¢ blokéw w programie
B. Poziom gtosnosci wbudowanego gtosnika

C. Konstrukcje: osadzenie kot, tarcie i roztozenie obcigzenia

6. Kto w zespole trzyosobowym uruchamia proby i wpisuje ich wyniki do
tabeli?
6 Z 10, POZIOM PODSTAWOWY

A. Konstruktor
B. Programista

C. Tester

7. Wasza lista etapow ma dwa punkty: ,,dojedz do tadunku” i ,,przewiez
tadunek na mete”. Pierwszy dziata, drugi ciagle nie wychodzi, a
programista nie umie powiedzie¢, w ktérym miejscu robot sie gubi.
Zostato 12 minut. Co robicie?

7 Z 10, POZIOM ROZSZERZONY

A. Wydtuzacie czas jazdy w drugim etapie i uruchamiacie catg trase jeszcze raz

Skreslacie catg liste i zaczynacie planowanie od nowa

0

Oddajecie laptop konstruktorowi, bo moze on trafi

o

Rozbijacie drugi etap na mniejsze: prosty odcinek, skret, dojazd do mety, i
testujecie kazdy osobno

8. Po dziesieciu minutach pracy Ola, zapisana w karcie jako programistka,
buduje chwytak, Kuba, zapisany jako konstruktor, uktada bloki, a dwie
wykonane prdéby nie trafity do tabeli. Co jest najpilniejsze?

8 Z 10, POZIOM ROZSZERZONY

A. Zapisa¢ w karcie zamiane rél i dopilnowac, zeby tester uzupetnit dwie
brakujace préby, zanim zrobicie trzecig

B. Zamieni¢ Ole i Kube z powrotem na role z karty, bo zamiana jest niedozwolona
C. Nic, bo role w karcie to tylko propozycja

D. Skresli¢ dwie wykonane préby i zaczac liczy¢ od zera
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9. Zmierzyliscie, ze robot przejezdza 17 centymetréw na jeden obrét.
Odcinek ma 68 centymetrow, wiec programista ustawit 4 obroty. Robot z
tadunkiem zatrzymat sie po 60 centymetrach. Co z tego wynika?

9 Z 10, POZIOM ROZSZERZONY

A.
B.
C.

D.

Program zadat za mato obrotéw i trzeba dopisac jeden wiecej
Bateria sie roztadowata, wiec obroty przestaty by¢ powtarzalne

Program jest policzony dobrze, a brakujgce 8 centymetréw to poslizg két albo
obcigzenie, wiec sprawdzacie konstrukcje i tadunek

Miarka jest niedoktadna i pomiar trzeba poming¢

10. Wasza tabela: proba 1, 4 obroty, robot stanat 12 centymetrow przed
linig; proba 2, 5 obrotow, robot stanat 3 centymetry za linig; proba 3, 4,5
obrotu, robot stanat 5 centymetrow przed linia. Co robicie przed préba 4?
10 Z 10, POZIOM ROZSZERZONY

A.

Zmieniacie naraz obroty i potozenie tadunku, bo czasu jest mato

B. Wykreslacie tabele i zaczynacie liczy¢ préby od nowa
C.
D

. Wracacie do ustawien z préby 2, bo byta najblizej linii, i zmieniacie jedng

Zostawiacie ustawienia z préby 3, bo jest najnowsza

rzecz, na przyktad 4,8 obrotu
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